
راهنمای آنلاین وبکو

GEC در رله MHO نحوه ترسیم مشخصه
PYTC

testerدسته

تست توابع حفاظتی رله هابخش

فارسیزبان

23-10-2026تاریخ تولید

vebko.orgراهنمای آنلاین وبکو



GEC PYTC در رله MHO نحوه ترسیم مشخصه

به عنوان مثالی دیگر برای رسم دستی مشخصه دیستانس، رله PYTC را در نظر می‌گیریم. PYTC در واقع مدلی از رله
PYTS است که برای حفاظت سیستم‌های شامل کابل‌های زیرزمینی و همچنین سیستم‌هایی متشکل از ترکیب کابل و

خطوط هوایی استفاده می‌شود. مشخصه Mho در این رله، فانکشن دیستانس را برای حفاظت از این سیستم‌ها در
دسترس قرار داده است.

تصویر 1

ماژول‌های موجود روی این رله، بر اساس پارامترهای مختلف، امکان تنظیم زون‌های حفاظتی را فراهم می‌کنند.

تصویر 2

تصور کنید تنظیمات المان‌های مختلف ماژول‌های این رله به صورت زیر باشد:

در این صورت با در نظر گرفتن زاویه خط برابر با ۶۶ درجه، سه زون از نوع Mho اضافه می‌کنیم.
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زون اول مشخصه فوروارد با مقدار۵.‍۱ اهم و زاویه ۶۶ درجه خواهد داشت.

تصویر 3

زون دوم، مشخصه فوروارد با مقدار ۷.۶۵ اهم و زاویه ۶۶ درجه

تصویر 4

و بالاخره زون سوم مقدار ۱۶.۷۸ اهمی با همین زاویه خواهد داشت.
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تصویر 5

پس از این می‌توانید زمان تریپ را نیز به طور دستی برای هر زون وارد کنید.

تصویر 6
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